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Especificaciones

L Modelo DWD181
Funcién principal
Tensién 14,4 V CC/
18V CC
Profundidad méaxima de deteccion 180 mm (7 1/16") (*1)
Precision de Ia_profundldad del + 5 mm (3/16") (1, *2)
objeto
Distancia minima de " %
deteccioén entre objetos 40 mm (1 9/16") (*1)
) ] Fuente luminica Laser rojo semiconductor
Laser guia de Longitud de onda 645-660 nm
deteccion
Salida 6ptica 0,39 mW o inferior (Clase 1)

Banda de frecuencias de

. . 732,76 MHz — 2881,78 MHz
funcionamiento

Potencia de transmision -17,16 dBm

Rango de temperaturas de
funcionamiento

-10°Ca+40°C (14 °F a 104 °F)

Rango de temperaturas de

. -20°Ca+50°C (-4 °F a 122 °F)
almacenamiento

Humedad relativa 5-60 % (No se permite condensacion)

Medidas de proteccidon contra
descargas electrostaticas

Nivel: 4 (IEC61000-4-2)

259 mm x 118 mm x 107 mm
(10 3/16" x 4 5/8" x 4 3/16")
(Sin la bateria)

1,0 kg (2,2 Ibs)

(Sin la bateria)

Dimensiones del producto
(HxAxP)

Peso

Entorno de funcionamiento: Uso en interiores

Altitud: Hasta 2000 m (6561 11/16")

Grado de contaminacioén: 2

*1 Varia segun el tamafio, la forma y la constitucion del material enterrado,
asi como el material, el estado y la estructura interna de la pared
explorada.

*2 Cuando se detecta una barra de hierro de 150 mm (5 15/16") en
hormigon.



Cartucho de bateria aplicable

BL1415N/BL1430B/BL1460B/BL1815N/BL1820B/BL1830B/BL1840B/

BL1850B/BL1860B

» Es posible que algunos de los cartuchos de bateria arriba citados no estén
disponibles en su region.

/\ ADVERTENCIA

Utilice solamente los cartuchos de bateria arriba indicados.
* El uso de otros cartuchos de bateria puede provocar lesiones personales o
incendios.

Tiempo de funcionamiento ininterrumpido por cada carga (*)

Modelo

DWD181

BL1860B Aprox. 28 horas

 Las funciones principales, las formas y otras especificaciones pueden ser
modificadas a fin de perfeccionar el aparato.
(*) El tiempo de funcionamiento ininterrumpido se incluye como referencia.
Depende del estado de carga de la bateria y el entorno de funcionamiento.

Bateria




Las definiciones siguientes describen el nivel de severidad de cada palabra
de sefalizacion y el significado de cada simbolo utilizado en este manual.
Lea el manual y preste atencion a estos simbolos.

L]
/\ PELIGRO

/\ ADVERTENCIA

/\ PRECAUCION

AVISO
NOTA

14 B> B B

K Li-ion

: Lea el manual de instrucciones.

: Indica riesgo de muerte o lesiones graves frecuentes.
: Indica riesgo de lesiones graves.

: Indica riesgo de lesiones leves.

. Indica riesgo de fallos de funcionamiento o dafios a la
" propiedad.

: Indica riesgo de descargas eléctricas.
: Indica riesgo de incendio.

: Advertencia de laser.
: Solo para paises de la UE jNo deseche el equipo eléctrico o la

bateria junto con los residuos domésticos! En conformidad con

la Directiva Europea, sobre residuos de aparatos eléctricos y
electrénicos y sobre baterias y acumuladores y residuos de baterias
y de acumuladores y su aplicacion de acuerdo con la legislacion
nacional, los aparatos eléctricos y las baterias cuya vida Util haya
llegado a su fin se deberan recoger por separado y trasladar a una
planta de reciclaje que cumpla con las exigencias ecoldgicas.

: Solo para paises de la Unién Europea

Debido a la presencia de componentes peligrosos en el equipo, el equipo
eléctrico y electronico, los acumuladores y las baterias desechados pueden
tener un impacto negativo para el medioambiente y la salud humana.

iNo tire los aparatos eléctricos y electrénicos ni las
baterias junto con los residuos domésticos!

De conformidad con las Directivas Europeas sobre residuos
de aparatos eléctricos y electronicos y sobre acumuladores y
baterias y residuos de acumuladores y baterias, asi como la
adaptacion de las mismas a la ley nacional, el equipo eléctrico,
las baterias y los acumuladores desechados deberan ser
almacenados por separado y trasladados a un punto distinto
de recogida de desechos municipales, que cumpla con los
reglamentos sobre proteccién medioambiental.

Esto se indica mediante el simbolo de cubo de basura
tachado colocado en el equipo.

Este producto esta destinado a detectar la localizacion de barras de hierro,
tuberias de plastico y cables enterrados en hormigén, asi como la localizacién
de materiales de madera y similares ubicados detras de las paredes.
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Normas de seguridad relacionadas con el haz laser

Este producto cumple con las siguientes normas:

+ |IEC 60825-1:2014

» FDA: Cumple con 21 CFR 1040.10 y 1040.11, excepto en los casos
previstos en Laser Notice N.° 50, con fecha de 24 de junio de 2007

RADIACION LASER
% NO MIRE DIRECTAMENTE AL HAZ
PRODUCTO LASER DE LA CLASE 1

Declaracion de seguridad

Este producto cumple con las siguientes normas:

+ IEC61010-1:2010 (3.2 edicion) Requisitos de seguridad para equipos
eléctricos para la medicion, el control y el uso en laboratorios

» Las condiciones de uso de este producto para el cumplimiento con esta
norma son las siguientes.

APRECAUCION - Cuando instale el cartucho de bateria
BL1415N/BL1430B/BL1460B/BL1815N/BL1820B/BL1830B/BL1840B/
BL1850B/BL1860B (esta precaucion es una explicacion para las
etiquetas utilizadas en este producto).

Utilice solamente las baterias genuinas de Makita indicadas anteriormente.
La utilizacién de baterias no genuinas de Makita, o baterias que han sido
alteradas, puede resultar en una explosién de la bateria ocasionando
incendios, heridas personales y dafos. También anulara la garantia de
Makita para la herramienta y el cargador de Makita.

Normas sobre emisiones radioeléctricas

FCC Parte 15 Subparte B: Comisién Federal de Comunicaciones (FCC),
Autorizacién de equipo de dispositivos radiadores no intencionados
FCC Parte 15 Subparte F: Comision Federal de Comunicaciones (FCC),
Operaciones de banda ultraancha

ICES003: Regulaciones ICE de Canada

EN301489-1

EN301489-33

EN62311

EN302066



APRECAUCION

* Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la parte
responsable de su cumplimiento anularan la autorizacién del usuario
para trabajar con el equipo.

NOTA

» Este equipo ha sido sometido a pruebas y se ha comprobado que cumple
con los limites para un dispositivo digital de Clase A, conforme a la
Parte 15 de las Reglas de la FCC. Estos limites estan disefiados para
proporcionar una protecciéon razonable contra la interferencia dafiina al
emplear el equipo en un entorno comercial. Este equipo genera, utiliza
y puede radiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza
de acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar interferencia
dafina para las comunicaciones de radio. La utilizacion de este equipo en
una zona residencial puede provocar interferencia dafina. Si esto ocurre,
el usuario tendra que corregir la interferencia por sus propios medios.
» Este dispositivo cumple con la parte 15 de las Reglas de la FCC. El
funcionamiento esta sujeto a estas dos condiciones:
(1) Este dispositivo no puede producir interferencias dafinas y
(2) este dispositivo debe admitir las interferencias recibidas, incluidas las
interferencias que causen un funcionamiento no deseado.

Requisitos de coordinacién de la Secciéon 15.525.

(a) Los sistemas de obtencién de imagenes UWB (banda ultraancha)
requieren coordinacién a través de la FCC antes de que el equipo se
pueda usar. El operador cumplira con todas las restricciones relativas a la
utilizacion del equipo que resulten de esta coordinacion.

(b) Los usuarios de los dispositivos de obtencion de imagenes UWB
suministraran areas operacionales a la Oficina de Ingenieria y Tecnologia
de la FCC, la cual coordinara esta informacion con el Gobierno Federal a
través de la Administracion Nacional de Telecomunicaciones e Informacion.
La informacion suministrada por el operador de sistema UWB incluira el
nombre, la direccion y otra informacion de contacto pertinente del usuario,
el area o areas geograficas de utilizacion deseadas y el nimero de ID

de la FCC y otra nomenclatura del dispositivo UWB. Si el dispositivo

de obtencién de imagenes esta disefiado con el fin de utilizarse para
aplicaciones moviles, el area o areas geograficas de utilizacion podran ser
el estado o estados o el pais o paises en los cuales se vaya a utilizar el
equipo. El operador de un sistema de imagenes empleado para utilizacion
fija suministrara una ubicacion geografica especifica o la direccion en

la cual se utilizara el equipo. Este material sera enviado a la direccion
siguiente:




Frequency Coordination Branch, OET
Federal Communications Commission
445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

Attn: UWB Coordination

(c) Los fabricantes o sus agentes de ventas autorizados deben informar a los
compradores y usuarios de sus sistemas sobre el requisito de emprender la
coordinacion detallada de las areas operacionales con la FCC antes de que se
utilice el equipo.

(d) Los usuarios de los sistemas UWB coordinados autorizados podran transferir
dichos sistemas a otros usuarios calificados y a diferentes ubicaciones después
de la coordinacién del cambio de propiedad o ubicacion con la FCCy la
coordinacion con las operaciones autorizadas existentes.

(e) El informe de coordinacion de la FCC/NTIA identificara aquellas areas
geograficas dentro de las cuales la utilizacion de un sistema de obtencion de
imagenes requiere coordinacion adicional o dentro de las cuales la utilizacion

de un sistema de obtencion de imagenes esta prohibida. Si se requiere
coordinacion adicional para la utilizacion en areas geograficas especificas, se
proporcionara un contacto de coordinacién local. Excepto para la utilizacion
dentro de estas areas designadas, una vez que la informacion solicitada sobre
el sistema de obtencion de imagenes UWB sea presentada a la FCC no se
requerira coordinacion adicional con la FCC, siempre y cuando las areas de
utilizacion reportadas no cambien. Si el area de utilizaciéon cambia, la informacién
actualizada sera presentada a la FCC siguiendo el procedimiento indicado en el
parrafo (b) de esta seccién.

(f) La coordinacion de las operaciones UWB de rutina no tomard mas de 15 dias
habiles a partir de la fecha en que la NTIA reciba la solicitud de coordinacion.
Las operaciones temporales especiales se pueden tramitar con un tiempo de
procesamiento agilizado cuando las circunstancias lo justifiquen. La utilizacion
de sistemas UWB en situaciones de emergencia que involucren la seguridad de
la vida o los bienes materiales podra ocurrir sin coordinacién, siempre y cuando
el usuario del equipo UWB siga un procedimiento de notificacion similar al
contenido en la Seccion 2.405(a) hasta (e) de este capitulo.

Sélo para clientes canadienses

Este dispositivo de obtencion de imagenes de radar a través de paredes sera
utilizado en lugares donde el dispositivo esté dirigido hacia la pared y en contacto
con la superficie de la pared o a una distancia de 20 cm o menos de la misma.
Este dispositivo de obtencion de imagenes de radar a través de paredes sera
utilizado solamente por agencias de orden publico, institutos de investigacion
cientifica, compafias mineras comerciales, compafias de construccién y
organizaciones de rescate de emergencia y de lucha contra incendios.

El funcionamiento esta sujeto a estas dos condiciones: (1) este dispositivo

no puede producir interferencias dafiinas y (2) este dispositivo debe admitir
cualquier interferencia, incluidas las interferencias que causen un funcionamiento
no deseado.




Advertencias de seguridad

/\ ADVERTENCIA

Lea todas las advertencias, instrucciones, ilustraciones y
especificaciones relativas a la seguridad suministradas con el
producto. Si no sigue todas las instrucciones enumeradas a continuacion,
se pueden producir descargas eléctricas, incendios y/o lesiones graves.
Guarde todas las advertencias e instrucciones para una
referencia futura.

/\ ADVERTENCIA - Seguridad de laser

* No mire directamente al haz laser en los instrumentos 6pticos.

* La mirada directa al haz laser mediante 6pticas telescopicas, lentes de
aumento o instrumentos similares es peligrosa.

* No mire directamente al haz laser.

+ Evite colocar la ruta del haz laser a la altura de los ojos.

* No se meta en la ruta del haz laser.

* No coloque objetos reflexivos en la ruta del haz laser.

* No apunte con el haz laser a otras personas.

Si mira de forma continua a haces laser, puede dafiar sus ojos. Si existe la

posibilidad de que se haya lesionado los ojos, visite inmediatamente a un

médico.

/A\PRECAUCION

* Laluz laser es brillante y cegadora - No apunte con ella a aeronaves o
vehiculos, a ninguna distancia.




/\ ADVERTENCIA - Seguridad en el area de trabajo

1.

AZ

Mantenga el area limpia y bien iluminada.

Las areas desordenadas u oscuras favorecen los accidentes.

No utilice el producto en atmésferas explosivas, como en
presencia de liquidos, gases o polvos inflamables.

Los productos crean chispas que pueden prender fuego al polvo o los hu-
mos.

Mantenga a los nifios y a los transetntes alejados mientras
utiliza el producto.

Las distracciones pueden provocar la pérdida de control.

Al efectuar trabajos en altura, asegurese de que no haya nadie
debajo.

No utilice el producto en un lugar donde pueda afectar a equipos
o sistemas susceptibles de entraiar un riesgo directo de muerte

o lesion o a aquellos que puedan ocasionar dafios materiales
graves (equipos empleados en el espacio ultraterrestre,
repetidores submarinos, sistemas de control nuclear, sistemas de
control de aeronaves, sistemas de infraestructuras de fabricas,
equipos militares, etc.).

/\ ADVERTENCIA - Precauciones de seguridad

para operadores

1. No trabaje en posiciones incomodas.
Mantenga siempre una postura firme para no perder el equilibrio.

2. Utilice la vestimenta adecuada para el trabajo.
Al trabajar en exteriores, se recomienda la utilizacién de guantes de goma 'y
calzado antideslizante. Si tiene el pelo largo, cubraselo con un gorro, pafiuelo,

etc.

3. Al utilizar el producto, sujete firmemente el mango para que no se
caiga.
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/\ ADVERTENCIA - Seguridad eléctrica

A 1. Evite tocar con el cuerpo superficies conectadas a tierra
o puestas a tierra tales como tubos, radiadores, cocinas y
refrigeradores.
Si su cuerpo es puesto a tierra o conectado a tierra existira un mayor
riesgo de que sufra una descarga eléctrica.

2. No exponga el producto a la lluvia ni a condiciones humedas

ni sobre mojado.
La entrada de agua en el producto aumentara el riesgo de que se pro-
duzca una descarga eléctrica.

& 3. No cortocircuite los terminales del producto.
No permita que accedan al interior del terminal USB clavijas o alambres.
Esto puede provocar un cortocircuito, que a su vez puede suponer ries-
gos de emision de humos o incendios.

A 4. No sujete el cable de la fuente de alimentacién con la boca.
Si lo hace, puede provocar una descarga eléctrica.

/\ ADVERTENCIA - Almacenamiento

1. Almacene debidamente la herramienta de carga cuando no se
utilice. Guardela en una ubicacion segura fuera del alcance de los
nifos en un lugar seco cerrado con llave.

2. Evite someter el producto a temperaturas elevadas, por ejemplo, en el
interior de un automovil expuesto a la luz solar directa.
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/\ ADVERTENCIA - Utilizacion y cuidado del
producto de bateria

Cargue la bateria solamente con el cargador especificado por

el fabricante. Un cargador que es apropiado para un tipo de bateria
puede crear un riesgo de incendio cuando se utiliza con otra bateria.
Cargue la bateria en un lugar bien ventilado. No cubra la bateria
y el cargador con un trapo u otros objetos durante la carga. Si lo
hace, puede provocar una explosion o un incendio.

Utilice el producto solamente con las baterias designadas
especificamente para él. La utilizacion de cualquier otra bateria
puede crear un riesgo de heridas o incendio.

Cuando la bateria no esté siendo utilizada, guardela alejada de
otros objetos metalicos, como sujetapapeles, monedas, llaves,
clavos, tornillos u otros objetos metalicos pequenos, que puedan
hacer conexién entre un terminal y el otro. Si se cortocircuitan
entre si los terminales de la bateria, se pueden producir quemaduras o
incendios.

En condiciones abusivas, es posible que salga expulsado liquido
de la bateria; evite el contacto con él. Si se produce un contacto
accidental, enjuague con agua. Si el liquido entra en los ojos,
ademas de enjuagarlos, solicite asistencia médica. El liquido
expulsado de la bateria puede ocasionar irritacion y quemaduras.

No utilice una bateria o un producto que hayan sido modificados
o estén danados. Las baterias dafiadas o modificadas pueden
manifestar un comportamiento impredecible con resultados como
fuego, explosion o riesgos de lesiones.

No exponga una bateria o un producto al fuego o a temperaturas
excesivas. La exposicion al fuego o a temperaturas por encima de
130 °C (266 °F) puede provocar explosiones.

Siga todas las instrucciones de carga y no cargue la bateria o

el producto fuera del rango de temperatura especificado en las
instrucciones.

La carga inadecuada o una temperatura fuera del rango especificado
puede dafiar la bateria e incrementar el riesgo de incendio.

Utilice el cartucho de bateria de Makita solo con productos
especificados por Makita.
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/\ ADVERTENCIA - Mantenimiento

Haga que un técnico de reparacion cualificado repare el
producto utilizando solo recambios idénticos. Esto garantizara
que se mantenga la seguridad del producto.

Nunca intente reparar las baterias dafadas. La reparacion

de las baterias solo podra ser realizada por el fabricante o
proveedores de servicios autorizados.

Siga las instrucciones para cambiar los accesorios.

No desarme, repare, modifique o reconstruya con partes
nuevas este producto, el cargador o la bateria. Si lo hace, se
puede producir un incendio o un funcionamiento anémalo, lo cual,
a su vez, puede resultar en lesiones.

Revise si este producto contiene piezas danadas. Si el
producto esta funcionando de forma anémala o manifiesta fallos
de funcionamiento, deje inmediatamente de utilizarlo. El uso
continuado de este producto en estas condiciones puede provocar
emisiones de humo, incendios, descarga eléctrica o lesiones.
<Ejemplos de anomalias y fallos de funcionamiento>

x El cable de alimentacioén y el enchufe estan inusualmente calientes.

x El cable de alimentacion tiene rasgufios profundos o esta deformado.

x La alimentacién se enciende y se apaga cuando se mueve el cable de alimentacion.

x Hay olor a quemado.

x Hay una sensacion de hormigueo eléctrico.

Si nota un funcionamiento defectuoso, tal como que este producto
no funcione incluso tras encender el interruptor de alimentacion,
retire inmediatamente la bateria y dirijase a la tienda en que
compro el producto o a un centro de servicio autorizado de Makita
para que lo inspeccionen y lo reparen.

Este producto cumple con las normas relevantes de
seguridad. No lo modifique ni lo reconstruya con partes nuevas.
Si la reparacion la lleva a cabo una persona sin conocimientos
especializados ni capacidades para la reparacion, no solo no
funcionara este producto debidamente, sino que se pueden
provocar accidentes o lesiones.
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/\ ADVERTENCIA - Precauciones para la utilizacion
del escaner

1. No coloque etiquetas ni materiales metalicos en la parte inferior de
la herramienta de carga que no sean las placas de identificacion
autorizadas.

2. Limpie la parte inferior y las ruedas del escaner de pared. La
acumulacion de suciedad o barro puede degradar el rendimiento
de la deteccion.

3. Las mediciones realizadas con el dispositivo de medicion podrian
no ser precisas al 100 %.

4. Elrendimiento de la deteccion puede verse afectado en un
entorno con presencia de ondas electromagnéticas de alta
intensidad, agua o irregularidades superficiales en la pared, el
estado de construccion de la pared, como el uso de materiales
metalicos, elementos no uniformes en el interior de la estructura
de la pared, etc.

Aunque el escaner de pared indique que no hay ningtin objeto,
en realidad podria haber un objeto enterrado, lo que supone un
peligro para taladrar asi como para realizar tareas de otro tipo.

5. Antes de comenzar trabajos de corte o perforacion en la
estructura, asegurese de consultar los planos arquitectéonicos y
otros datos, ademas de los resultados de la deteccién del escaner
de pared.

6. Un cambio brusco en la temperatura ambiental durante el
funcionamiento podria degradar el rendimiento de la deteccién.

7. No se puede lograr un rendimiento suficiente a temperaturas
extremadamente altas o bajas.

8. El panel LCD del producto no es tactil. No presione el panel LCD
ni le aplique una fuerza intensa.

9. Maneje el panel LCD con cuidado, ya que es susceptible a los
araiazos. Si tiene arena o polvo en la superficie y se frota con un
pafo, pueden aparecer aranazos.
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/\ ADVERTENCIA - Seguridad adicional

Utilice los accesorios correctos. Utilice solo accesorios
recomendados en este Manual del Usuario y en los catélogos de
Makita. No utilice otros accesorios, ya que el resultado seria un
funcionamiento defectuoso, accidentes o lesiones.

Compruebe si hay piezas dafiadas.

Antes del uso, inspeccione completamente el producto para descartar la
presencia de dafios o roturas y comprobar si funciona correctamente y ofrece
las funciones necesarias. Si detecta alguna anomalia, subsanela antes de
usarlo.

Para cambiar o reparar piezas, siga el manual de instrucciones. Para las
reparaciones no mencionadas en el manual de instrucciones, contacte con

el establecimiento en que compro el producto o con una oficina de ventas de
Makita para solicitar la reparaciéon. En caso de funcionamiento defectuoso de
los interruptores, contacte con el establecimiento en que compro el producto o
con una oficina de ventas de Makita para solicitar la reparacion.

Si detecta anomalias o un funcionamiento defectuoso, deje de usar el producto
inmediatamente. El uso continuado puede provocar humos, incendios,
descargas eléctricas o lesiones.

<Ejemplos de anomalias y fallos de funcionamiento>

* El producto o la bateria estan excesivamente calientes.

* El producto o la bateria tienen un rasgufio profundo o estan deformados.

* Huele a quemado.

* Nota una sensacién de hormigueo eléctrico.

Si el producto tiene un funcionamiento defectuoso, por ejemplo si no
funciona al encenderlo, retire inmediatamente la bateria y contacte con el
establecimiento en que comproé el producto o con una oficina de ventas de
Makita para solicitar la inspeccion y reparacion.
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11.

12.

Instrucciones de seguridad importantes para el cartucho de bateria

Antes de utilizar el cartucho de bateria, lea todas las instrucciones e

indicaciones de precaucion sobre (1) el cargador de baterias, (2) la

bateria, y (3) el producto con el que se utiliza la bateria.

No desarme el cartucho de bateria.

Si el tiempo de uso se acorta demasiado, cese la operacion

inmediatamente. Podria resultar en un riesgo de recalentamiento,

posibles quemaduras e incluso una explosion.

Si entra electroélito en sus ojos, aclarelos con agua limpia y acuda a

un médico inmediatamente. Existe el riesgo de poder perder la vista.

No cortocircuite el cartucho de bateria:

(1) No toque los terminales con ningiin material conductor.

(2) Evite guardar el cartucho de bateria en un cajén junto con otros
objetos metalicos, como clavos, monedas, etc.

(3) No exponga el cartucho de bateria al agua ni a la lluvia.

Un cortocircuito en la bateria puede producir una gran circulacion de

corriente, un recalentamiento, posibles quemaduras e incluso una

rotura de la misma.

No guarde la herramienta y el cartucho de bateria en lugares donde

la temperatura pueda alcanzar o exceder los 50 °C (122 °F).

Nunca incinere el cartucho de bateria incluso en el caso de que esté

danado seriamente o ya no sirva en absoluto. El cartucho de bateria

puede explotar si se tira al fuego.

Tenga cuidado de no dejar caer ni golpear el cartucho de bateria.

No utilice una bateria danada.

. Las baterias de litio-ion contenidas estan sujetas a los requisitos de

la Legislacion para Materiales Peligrosos.

Para transportes comerciales, p. €j., por terceras personas y agentes de
transportes, se deberan observar requisitos especiales para el empaquetado
y etiquetado.

Para la preparacion del articulo que se va a enviar, se requiere consultar
con un experto en materiales peligrosos.

Por favor, observe también la posibilidad de reglamentos nacionales mas
detallados.

Cubra con cinta aislante 0 enmascare los contactos expuestos y
empaquete la bateria de tal manera que no se pueda mover alrededor
dentro del embalaje.

Al desechar el cartucho de bateria, retirelo de la herramienta

y depositelo en un lugar seguro. Siga los reglamentos locales
referentes al desecho de la bateria.

Utilice las baterias solo con los productos especificados por Makita.
Si instala las baterias en productos no conformes podria causar un
incendio, calor en exceso, una explosion o una fuga de electrolitos.
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13. Si la herramienta no se usa durante un largo periodo, se le debe
extraer la bateria.

GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES.

/APRECAUCION

Utilice solamente baterias genuinas de Makita.

La utilizacién de baterias no genuinas de Makita, o baterias que han sido
alteradas, puede resultar en una explosién de la bateria ocasionando
incendios, heridas personales y dafos. También anulara la garantia de
Makita para la herramienta y el cargador de Makita.

Consejos para alargar al maximo la vida de servicio de la

bateria

1. Cargue el cartucho de bateria antes de que se descargue
completamente. Detenga siempre la operacion y cargue el cartucho
de bateria cuando note menos potencia en la herramienta.

2. No cargue nunca un cartucho de bateria que esté completamente
cargado. La sobrecarga acortara la vida de servicio de la bateria.

3. Cargue el cartucho de bateria a temperatura ambiente de 10 °C -
40 °C (50 °F - 104 °F). Si un cartucho de bateria esta caliente, déjelo
enfriar antes de cargarlo.

4. Cargue el cartucho de bateria si no lo utiliza durante un periodo de
tiempo prolongado (mas de seis meses).
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Nombre de las piezas

Nombre de las piezas exteriores

1

1.

No o h~wN

18

Linea del borde izquierdo del sensor
(linea del borde derecho)

Luz

Laser guia

Ruedas

Linea central del sensor
Pantalla

Botones de funcionamiento
(6 botones)

Mango
Bateria

. Punto central del sensor

. Superficie del sensor

. Ruedas

. Etiqueta del producto (placa de

identificacion)

1

IEC 60825-1 : 2014

Producto laser de clase 1



Nombre de las piezas

Nombre de los botones de funcionamiento

2

Y /© LA,

\ a

1.

N

Boton de modo
Lleva a la pantalla de seleccién del
modo de deteccion.

Boton de ajustes

* Lleva de la pantalla actual a la pan-
talla de ajustes.

* Lleva de la pantalla de ajustes a la
pantalla anterior.

Botdn de encendido y apagado
Enciende y apaga la herramienta.
Para encender (ON), pulsar una vez;
para apagar (OFF), mantener pulsado
2 segundos.

Boton izquierdo
Mueve el cursor a la izquierda para
seleccionar un elemento, etc.

Botén derecho
Mueve el cursor a la derecha para
seleccionar un elemento, etc.

Botdn de confirmacién

» Confirma la operacioén o seleccion
que se ha realizado.

* Borra los datos cuando finaliza una
deteccioén para restablecer el estado
de inicio de deteccion.

Accesorios estandar

Makpac de tipo 2

Bandeja portaobjetos interna
Manual de instrucciones (en CD)
Guia rapida

Instrucciones de seguridad
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Accesorios opcionales

Para los detalles de las opciones, vea el catalogo o consulte el
establecimiento de compra o una oficina de ventas de Makita.

/APRECAUCION

Estos accesorios o anexos se recomiendan para el uso con su
herramienta Makita especificada en este manual.

El uso de cualquier otro accesorio o anexo puede presentar riesgos de
lesiones para personas. Utilice solo accesorios o anexos para su uso
previsto.

Si necesita asistencia para informacion adicional relacionada con estos
accesorios, pongase en contacto con su centro de servicio local de Makita.

» Bateria y cargador genuinos de Makita

NOTA

» Algunos elementos en la lista pueden estar incluidos como accesorios
estandar en el paquete de la herramienta. Pueden diferir en funcion del
pais.
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Bateria

En el momento de adquirir el producto, la bateria, que no esta cargada
del todo, puede seguir bajo los efectos de la funcién de proteccion. (Tenga
presente que el producto puede empezar a funcionar si se encienden

los interruptores). Antes del uso, cargue correctamente la bateria con un
cargador rapido especificado.

Cuando el producto no se esté usando, cubra la bateria con la tapa a fin
de protegerla del agua y el polvo, y almacénelo con la bateria quitada.

Para alargar la duracion de la bateria

Cuando se ilumine la marca de cambio de bateria, deje de usarla y
carguela.

No recargue la bateria cuando ya esté cargada del todo.

Cargue la bateria en el rango de temperatura ambiente de 10 °C a 40 °C
(50 °F-104 °F).

Cuando la bateria esté caliente, por ejemplo si acaba de usarla, le
recomendamos que la deje enfriar en el cargador antes de volver a
cargarla.

Cuando la bateria de ion-litio no se vaya a utilizar durante mucho
tiempo (6 meses o mas), le recomendamos que la cargue antes del
almacenamiento.
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Instalacion o extraccion del cartucho de bateria

APRECAUCION

* Asegurese siempre de que la herramienta estd apagada y el cartucho de
bateria retirado antes de realizar cualquier ajuste o comprobacion en la
herramienta.

* Apague siempre la herramienta antes de instalar o retirar el cartucho de
bateria.

» Sujete la herramienta y el cartucho de bateria firmemente cuando instale
o retire el cartucho de bateria. Si no sujeta la herramienta y el cartucho
de bateria firmemente podran caérsele de las manos y resultar en dafios
a la herramienta y al cartucho de bateria y heridas personales.

1. Seccion de color rojo
2. Boton
3. Cartucho de bateria

Para retirar el cartucho de bateria, deslicelo de la herramienta mientras
desliza el botén de la parte frontal del cartucho.

Para instalar el cartucho de bateria, alinee la lengleta del cartucho de bateria
con la ranura de la carcasa y deslicelo hasta que encaje en su sitio. Insértelo
a tope hasta que se bloquee en su sitio produciendo un pequefo chasquido.
Si puede ver el indicador rojo en el lado superior del botén, no estara
bloqueado completamente.

/A\PRECAUCION

* Instale siempre el cartucho de bateria completamente hasta que
no pueda verse el indicador rojo. En caso contrario, podra caerse
accidentalmente de la herramienta y ocasionarle heridas a usted o a
alguien que esté cerca de usted.

* No instale el cartucho de bateria empleando fuerza. Si el cartucho no
se desliza al interior facilmente, sera porque no esta siendo insertado
correctamente.
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Uso del escaner de pared

Diagrama de funcionamiento
A continuacién se detalla el uso basico del escaner.

C Arranque )

; Véase la pagina 24.

e il CSeIeccic’)n del modo de deteccic@

1

: Seleccione un modo:
. * Single Detection

1 (Deteccion unica)

! * Multi Detection

| (Deteccién multiple)

1 (Véase la pagina 25).

C Ajustes )- - -C Seleccion de la escena)
Elija los ajustes de luz, Seleccione una escena:
laser, altavoz, brillo, etc. * Dry Concrete (Hormigon seco)
(Véase la pagina 34). * Wet Concrete (Hormigén fresco)

« Partition (Tabique)
* Radar View (Vista de radar)

(Véase la pagina 26).

fe e e e e m - C Deteccion )

; Véase la pagina 28.

C Marcado )

1 Marque la posicién de los

objetos enterrados detectados.
(Véase la pagina 32).

C Finalizacion )

Véase la pagina 33.
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Uso del escaner de pared

Arranque

1. Pulse el botén de encendido y apagado ((Y).
2. Se oye un pitido de aviso y aparece la pantalla de arranque.

NOTA

» Sila pantalla de arranque no aparece, es posible que la bateria esté baja.
Cargue la bateria.
En caso de que la bateria cuente con una luz indicadora, vea la imagen
siguiente, donde se ilustra la luz indicadora de bateria, para saber cual es
la capacidad restante de la bateria.

1. Luz indicadora de la bateria
2. Botdn de comprobacion

3. Se muestra la pantalla de seleccién del modo de deteccién.

NOTA |

» Sien la parte superior derecha de la pantalla aparece la marca de cambio
de bateria, fijese en la capacidad restante de la bateria; en caso de que
sea baja, apague el escaner y cargue la bateria.
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Uso del escaner de pared

Selecciéon del modo de deteccion

Use los botones izquierdo y derecho (<) para seleccionar el modo “Single
Detection (Deteccion unica)” o “Multi Detection (Multideteccion)”’ y pulse el

boton de confirmacion (O).

Multi 1. Marca de cambio de bateria
Dkt lar
2. Activacion y desactivacion del

pitido de aviso
3. Modo de deteccioén

1. Modo “Single Detection (Deteccion unica)”
Este modo ofrece las funciones basicas. Mueva el escaner de lado a lado
para detectar objetos enterrados después de colocar la superficie del
sensor del escaner sobre la superficie que desea explorar. Los resultados
de la deteccion se muestran en la pantalla del escaner, donde se indican
los datos de la ubicacion y la profundidad del objeto enterrado.
Cuando hay un objeto enterrado debajo del sensor, parpadea una marca
de deteccion o se emite un sonido que avisa del hallazgo.

2. Modo “Multi Detection (Multideteccién)”
Este modo realiza de forma continua tres lineas de deteccién de objetos
enterrados. Los resultados de la deteccion se muestran en la pantalla
del escaner. Este modo es util para detectar objetos enterrados que no
necesariamente son rectos, como tubos de resina para la distribucion
eléctrica encastrados en hormigodn.
(Véase “Busqueda de tuberias de resina para cableado en hormigon” en
la pagina 39).
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Uso del escaner de pared

Seleccion de la escena
Use los botones izquierdo y derecho (<) para seleccionar “Dry Concrete

(Hormigon seco)”, “Wet Concrete (Hormigén humedo)”, “Partition (Tabique)” o
“Radar View (Vista de radar)” y pulse el botén de confirmacion (O).

1. Dry Concrete (Hormigén seco)
(Profundidad maxima de la
deteccion: 18 cm (7 1/16"))

Esta escena es adecuada para
detectar objetos en hormigén seco.

2. Wet Concrete (Hormigon humedo)
(Profundidad maxima de la
deteccion: 10 cm (3 15/16"))

Esta escena es adecuada para
detectar objetos en hormigén fresco.
El hormigdn tarda varios meses en
estar completamente seco desde
que se pone. En el primer ano

tras su colocacion, se le denomina
“hormigén fresco”.

Seleccione esta escena en el caso
de hormigdn fresco, pero, para
asegurarse bien, se recomienda usar
también la escena “Dry Concrete
(Hormigon seco)”.

Weal Concrabe

3. Partition (Tabique)
(Profundidad maxima de la =
deteccion: 8 cm (3 1/8")) n !L—' >
Esta escena es adecuada para la Partition
deteccion de objetos situados detras
de planchas de madera o paneles
de yeso. Al no verse las marcas de
deteccion de los objetos enterrados,
los resultados de la deteccién solo
se muestran como ondas. (*)

(*) Es posible que algunos objetos enterrados no se detecten hasta la
profundidad maxima de deteccion; esto depende del tamanio, la forma y
el material, asi como del material, el estado y la estructura interna de la
pared que se va a explorar.
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Uso del escaner de pared

4. Radar View (Vista de radar)
Esta escena es adecuada para ’m
detectar objetos compuestos (varios -4 >
tipos de objetos), como huecos
y barras de hierro en bloques o
ladrillos.

Al no verse las marcas de deteccion
de los objetos enterrados, los
resultados de la deteccion solo se
muestran como ondas.

(Véase “Busqueda de barras de
hierro en una cerca de bloques” en
la pagina 46).(*)

Badar View

(*) Es posible que algunos objetos enterrados no se detecten hasta la
profundidad maxima de deteccion; esto depende del tamanio, la forma y
el material, asi como del material, el estado y la estructura interna de la
pared que se va a explorar.
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Uso del escaner de pared

Deteccion

1.

Alinee el laser guia (las lineas de los
bordes izquierdo y derecho del
sensor) con la posiciéon de deteccién
que desee y coloque el escaner
sobre la superficie que va a explorar
(superficie de hormigon, etc.).

1. Laser guia (las lineas de los bordes izquierdo y derecho del sensor)

Mueva el escaner despacio de lado
a lado.

NOTA

Durante su utilizacion, no deje que las ruedas se separen de la superficie
explorada.

Mueva el escaner lentamente. Silo mueve muy rapido, se muestra un
mensaje de error y, cuando esto sucede, no se realiza ninguna deteccion.
Tras la deteccion, no retire el escaner de la superficie explorada hasta
haber hecho las marcas. Si se retira, la operacién de deteccién se
interrumpe.

Si el escaner permanece quieto durante 10 segundos 0 mas durante una
deteccion, la operacion de deteccion se interrumpe.

Cuando una deteccion se inicia habiendo justo detras un objeto enterrado,
es posible que los resultados no se muestren correctamente. Si los
resultados de la deteccién no son los previstos, modifique un poco la
posicion de inicio de la deteccion.

Si desea volver a realizar la deteccion, pulse el botdn de confirmacion (O)
para borrar la pantalla de resultados.
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Uso del escaner de pared

3. Los resultados de la deteccion por
radar se muestran en la pantalla.
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Uso del escaner de pared

Pantalla de resultados de la deteccion
Deteccion Unica

—_

Estado de funcionamien-
to del sensor
Escena
Linea central del sensor
Marcas de la escala de
profundidad
Area de la operacion de
deteccion
Linea del borde izquierdo
del sensor
(Representa el borde
izquierdo del escaner)
10 7. Marca de deteccion de objeto
(En el area del sensor)
[Parpadea en rojo con un e
amarillo]
8. Area del sensor
Linea del borde derecho
del sensor
(Representa el borde
derecho del escaner)
10. Marca de deteccion de objeto
(Fuera del area del sensor)
[Un e amairillo]
11. Flecha guia de la operacion
12. Activaciéon y
desactivacion del pitido
16 de aviso
13. Marca de cambio de bateria
14. Profundidad del objeto
enterrado

15. Area sin escanear
16. Area escaneada

-—
N
o o Rwbd

11

1. Linea 1 (resultados de la

deteccion)

2. Linea 2 (resultados de la
deteccion)

3. Linea 3 (resultados de la
deteccion)



Uso del escaner de pared

Ondas

Cuando se detectan objetos (barras de ﬁ
hierro, etc.) enterrados en hormigon, se &
muestran ondas.

Las marcas de deteccién de objetos
se muestran en los puntos que se
corresponden con la situacion de las
barras de hierro, etc.(*)

Cuando hay alguna marca de deteccion
de objeto dentro del area del sensor, se
oye un pitido de aviso.

(*) Es posible que las marcas de
deteccién de objetos enterrados no
se muestren; depende del objeto en
cuestion y del estado o la estructura
interna de la pared que se va a
explorar.

En ese caso, calcule la situacion
correcta basandose en la onda de la
imagen.

/\ ADVERTENCIA

Antes de taladrar, aserrar o fresar en una pared, protéjase contra los
peligros utilizando otras fuentes de informacion. Debido a que los
resultados de la medicion pueden resultar afectados por las condiciones
ambientales o el material de la pared, es posible que haya un peligro
aunque el indicador no muestre la presencia de un objeto dentro del
alcance del sensor (no hay sefial acustica, pitido ni marcas de deteccion
de objetos).
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Uso del escaner de pared

Marcado de la posiciéon de los objetos enterrados
Marcado con la linea central del sensor

1. Coloque el escaner de modo que la
marca de deteccion del objeto quede - i
alineada con la linea central del Pt =
Sensor. : o

O C{D}
1
1. Linea central del sensor

2. Haga una marca en la hendidura
situada en el centro del borde
superior del escaner.

La marca representa el centro del
objeto enterrado.

2. Hendidura
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Uso del escaner de pared

Marcado con la linea del borde derecho (izquierdo) del sensor

1. Coloque el escaner de modo que el
centro de la marca de deteccion de
la barra de hierro quede alineado
con la linea del borde derecho del
sensor.

* Las lineas de los bordes izquierdo
y derecho del sensor representan
las lineas de los bordes izquierdo y
derecho del escaner.

2. Haga una marca en la hendidura -7 o =
situada en el lateral derecho del e
escaner.

La marca representa el centro del
objeto enterrado.

Apagado

Mantenga pulsado el botdn de encendido y apagado ((!)).

Se muestra la ultima pantalla y, transcurridos unos segundos, la herramienta
se apaga.

NOTA

* No retire la bateria hasta que desaparezca la ultima pantalla.
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Modificacion de los ajustes

1.

2.

Pulse el botén de ajustes (£X).
Aparece la pantalla de ajustes.

Pulse el botén izquierdo () o el (3 Settings
derecho (p») para desplazar la _ =
seleccion hasta llegar al elemento de +— ‘ - -
los ajustes que desee modificar. Faki Spesker ﬁ,i;_,h,_

Pulse el botén de confirmacion (O).
Se muestran las opciones de ajuste del elemento seleccionado.

Pulse el botén izquierdo (€) o el (3 Settings

derecho (B>) para seleccionar la = #_ d -
opcion de ajuste que desee. e
La opcion de ajuste seleccionada ya
esta configurada.

Light Laser Speaker  Brigh

>
OFF ON
<]

Pulse el botén de confirmacion (O).
Vuelve a aparecer la pantalla de ajustes.

Para salir de la pantalla de ajustes y regresar a la pantalla anterior, pulse
el botdn de ajustes (£X).

NOTA |

Los cambios que se hacen en los ajustes no surten efecto si la bateria se
quita cuando se muestra la pantalla de ajustes.

No retire la bateria hasta que desaparezca la ultima pantalla tras pulsar el
botdn de encendido y apagado.
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Lista de ajustes

permite ver las “lineas de los
bordes izquierdo y derecho del
sensor” que hay a ambos lados
del sensor en su superficie de
deteccion. (Véase la pagina
49).

Icono Descripcién Opcién de Valor de
del ajuste P ajuste fabrica
Light (Luz) | Selecciona “ON (ACT.)” o “OFF ON (ACT.) ON (ACT.)

(DES.)” para la luz que permite OFF (DES.)

ver las superficies exploradas en

lugares oscuros.
Laser Selecciona “ON (ACT.)" o ON (ACT.) ON (ACT.)
(Laser) |“OFF (DES.)” para el laser que OFF (DES.)

Speaker
(Altavoz)

Ajusta el volumen del pitido de
aviso emitido cuando se pulsa
un botén de funcionamiento o
cuando se detecta un objeto en
el area del sensor del escaner.

):( (Apagado)

m (Bajo)
m (Alto)

(Alto)

fondo de la pantalla, el laser
guiay la luz se apaguen cuando
el escaner esté encendido y

no se esté realizando ninguna
operacion.

20 sec. (20 s)

30 sec. (30 s)

60 sec. (60 s)
120 sec. (120 s)
240 sec. (240 s)

Bright. Ajusta el brillo de la luz de fondo ﬂ ﬂ
(Brillo) de la pantalla.
(Bajo) (Medio)
(Medio)
(Alto)
Establece el tiempo que va a OFF (DES.)(*1) | 240 sec.
transcurrir hasta que la luz de 10 sec. (10 s) (240 s)
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Icono Descripcion Opcioén de Valor de
del ajuste ajuste fabrica
Off Timer | Establece el tiempo que va OFF (DES.)(*2) 5 min.
(Temp. |a transcurrir hasta que el 1 min. (1 min) (5 min)
apag.) escaner se apague de forma 3 min. (3 min)
automatica cuando no se esté 5 min. (5 min)
realizando ninguna operaciony | 10 min. (10 min)
la alimentacion esté encendida.
Battery | Establece la tensién de la 14,4V 18V
(Bateria) |bateria empleada de modo que 18V
E la necesidad de reemplazar
la bateria se comunique en el
momento apropiado.
Unit Selecciona la unidad de medida cm cm
(Unidad) |para la profundidad de los inch Decimal
objetos enterrados. pulgada
: Eiecigmal)
inch Fractional
(pulgada fracc.)
Lang. Selecciona el idioma empleado | English (Inglés) | English
(Idioma) |en la pantalla. Deutsch (Inglés)
T (Aleman)
Francais
(Franceés)
Italiano
Espafiol
Nederlands
(Holandés)
Portugués
(Portugués)
Pycckuit (Ruso)

*1: Permanece siempre encendido cuando se selecciona “OFF (DES.)".
*2: No se apaga automaticamente cuando se selecciona “OFF (DES.)”.
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Busqueda de barras de hierro en hormigén
* Modo de deteccién:Single Detection
(Deteccion unica)
» Escena:Dry Concrete (Hormigon
seco)

?

1. Barra de hierro
2. Hormigon
1. Encienda el escaner.
Si ya esta encendido, pulse el botén de modo (KEF).
2. Seleccione el modo de deteccion
“Single Detection (Deteccion unica)”
y pulse el botén de confirmacion (O).

Koy = o

Single - Kiulti
Dataction B Delection

3. Seleccione la escena “Dry Concrete
(Hormigdn seco)” y pulse el botdon de
confirmacion (O).

| NOTA |

» Para iniciar la operacion de
deteccion, espere a que se muestre
la flecha guia de la operacion.

37



Funcionamiento

4. Alinee el laser guia (las lineas de los bordes izquierdo y derecho del
sensor) con la linea que desee explorar y coloque el escaner sobre la
superficie de hormigon.

5. Mueva el escaner despacio de lado
a lado.

6. Los resultados de la detecciéon se
muestran en la pantalla.

7. Haga una marca en la posiciéon donde se hayan detectado las barras de
hierro. (Véase la pagina 32).

38



Funcionamiento

Busqueda de tuberias de resina para cableado en hormigén
* Modo de deteccién: Multi Detection 1 2
(Multideteccion) (*) '
« Escena: Dry Concrete (Hormigon
seco)

(*) En el caso de las tuberias de resina
para cableado, que, a diferencia
de las barras de hierro, suelen
formar recodos, se recomienda el
modo “Multi Detection”, que permite
escanear tres lineas.

1. Tuberia de resina
2. Hormigdn

1. Pegue cinta adhesiva en la superficie de hormigon para trazar unas lineas
de deteccion que formen un cuadrado de 60 cm (23 5/8").

Cinta adhesiva

Las tres lineas que se van a escanear
Linea superior

Linea central

Linea inferior

Linea de inicio de la operacién

30 cm (11 13/16")

60 cm (23 5/8")

o> 0k wh-=

6

2. Encienda el escaner.
Si ya esta encendido, pulse el botén de modo (K€F).
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3. Seleccione el modo de deteccién
“Multi Detection (Multideteccion)” y
pulse el botén de confirmacion (O).

Datectian

4. Seleccione la escena “Dry Concrete
(Hormigon seco)” y pulse el boton de ==
confirmacion (O). :

5. Alinee el laser guia (las lineas de los
bordes izquierdo y derecho del
sensor) con la linea superior de cinta
adhesiva y mueva el escaner
lentamente siguiendo la linea.

6. Los resultados de la deteccion se
muestran en la pantalla. Los de la
“linea superior” se indican en la
linea 1 cuando el escaner se aleja
de la superficie de hormigon.

* Al pulsar el botén de confirmacion, la
deteccion de la linea 1 se quita para
que se pueda iniciar otra operacion
de deteccion.
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Funcionamiento

7. Alinee el Iaser guia (las lineas de los
bordes izquierdo y derecho del
sensor) con la linea central de cinta
adhesiva y mueva el escaner
lentamente siguiendo la linea.

| NOTA |

« Empiece la deteccion por la linea
vertical de cinta adhesiva de modo
que la posicion de inicio quede
alineada con la de la linea superior.

8. Los resultados de la deteccion se
muestran en la pantalla. Los de la
“linea central” se indican en la
linea 2 cuando el escaner se aleja
de la superficie de hormigén.

9. Alinee el laser guia (las lineas de los
bordes izquierdo y derecho del
sensor) con la linea inferior de cinta
adhesiva y mueva el escaner
lentamente siguiendo la linea.

| NOTA |

« Empiece la deteccién por la linea
vertical de cinta adhesiva de modo
que la posicion de inicio quede
alineada con la de la linea superior.
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Funcionamiento

10. Los resultados de la deteccién se
muestran en la pantalla. Los de la
“linea inferior” se indican en la
linea 3 cuando el escaner se aleja
de la superficie de hormigén.

* Cuando hay tuberias de resina, las
cuales en muchos casos no son
rectas, sino que tienen recodos, los
resultados de la deteccién suelen
ser marcas situadas en posiciones
y profundidades distintas en cada
linea.

11. Puede volver a comprobar los resultados de la deteccién y la posicion de
los objetos enterrados alejando de nuevo el escaner del lugar donde se
comenzd la operacién de deteccion.

» La pantalla (con las tres lineas) se desplaza a la par que el escaner.

1. La pantalla de resultados de la
deteccion se desplaza en la direccién
de la flecha cuando el escaner se
mueve como se ilustra en la imagen
de la izquierda.

NOTA

» Al verificar los resultados de la deteccion, coloque el escaner en el
mismo punto donde empez6 la deteccion. Si la posicion de inicio no esta
alineada, no se puede verificar la posicidn correcta.
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Funcionamiento

12. Haga una marca en las posiciones <«—A—> :
donde se encuentre la tuberia de <

I

!
resina detectada. | /

|

y—’l “

— Y-
A

i<—A—>!
< B

v

A: 30 cm (11 13/16")
B: 60 cm (23 5/8")

* Si también escanea en vertical
con el escaner orientado
perpendicularmente, la posicion del
objeto enterrado se identifica con
mas facilidad.

43



Busqueda de un pilar detras de un panel de yeso
* Modo de deteccién:Single Detection
(Deteccion unica)
» Escena:Partition (Tabique)

F"\!ﬂ [ &
d 1\
bl (54 '

) (

1. Pilar
2. Panel de yeso
1. Encienda el escaner.
Si ya esta encendido, pulse el botén de modo (K&3).
2. Seleccione el modo de deteccion
“Single Detection (Deteccién unica)”
y pulse el botén de confirmacion (O).

Ql

—_—

Single - Flule
Dabasiion e Dedection

3. Seleccione la escena “Partition
(Tabique)” y pulse el botén de
confirmacion (O).

Ry | -
| Partition

4. Alinee el laser guia (las lineas de los bordes izquierdo y derecho del
sensor) con la posicion de deteccidon que desee y coloque el escaner
sobre el panel de yeso.
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Funcionamiento

5. Mueva el escaner despacio de lado
a lado sobre la superficie del
tabique.

6. Los resultados de la deteccion se muestran en la pantalla.

» Elacero finoy los pilares de madera detras de un panel de yeso se
representan en forma de ondas como las que aparecen a continuacion.
Calcule la situacion de los objetos fijandose en las caracteristicas y
posiciones de las ondas.

N

Acero fino

2. Pilar de madera

3. Representacion grafica de
<acero fino>

4. Representacion grafica de <pilar

de madera>

7. Haga una marca en la posicion donde se haya detectado el pilar.

NOTA |

« La deteccion puede resultar algo inestable justo después de encender el
escaner. Para detectar los objetos enterrados de forma mas precisa, espere
un momento antes de comenzar la operacién de deteccion. Confirme los
resultados de la deteccién repitiendo la operacion varias veces.

» Segun el entorno de deteccion o el material de los objetos detras del
panel de yeso, es posible que resulte dificil ver las ondas. Ademas de
los resultados de la deteccion, conviene consultar también los planos
arquitectonicos.
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Funcionamiento

Busqueda de barras de hierro en una cerca de bloques

* Modo de deteccién:Single Detection
(Deteccion unica)

» Escena:Radar View (Vista de radar)

1. Barra de hierro
2. Cerca de bloques

Cercas de bloques 1 2 3
Normalmente, la estructura de las cercas
de bloques es la ilustrada a la derecha.

Las barras de hierro se sitian entre J000@000B»000cC

los bloques y en la oquedad en que se |

a1,

encastran se vierte mortero.
1. Hueco
2. Mortero
3. Barra de hierro
4. Bloque
g J

En este ejemplo, use la escena “Radar View (Vista de radar)” para poder
detectar tanto las barras de hierro como los huecos de los bloques.

1. Encienda el escaner.
Si ya esta encendido, pulse el botén de modo (K&3).

2. Seleccione el modo de deteccion
“Single Detection (Deteccion unica)”
y pulse el botén de confirmacion (O).

Single 5 Miuiti
Dhabactiam o Dstectian
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Funcionamiento

3. Seleccione la escena “Radar View
(Vista de radar)” y pulse el botén de
confirmacion (O).

4. Mueva el escaner despacio de lado “
a lado sobre la superficie de la cerca i
de bloques.

47



Funcionamiento

5. Los resultados de la deteccion se
muestran en la pantalla.
Las barras de hierro enterradas y los
huecos se representan en forma de
ondas, comopse ilustra a la derecha. j C] @ C] C] Cj [:] E
Calcule la situacién de las barras de
hierro fijandose en las caracteristicas
y posiciones de las ondas.

Barra de hierro:

Las ondas aparecen en posiciones
mas profundas respecto a la
superficie de deteccion.

Hueco del bloque:

Las ondas aparecen en posiciones
mas superficiales respecto a la
superficie de deteccion.

1. Barra de hierro
2. Hueco del bloque

/\ Representacion grafica de las
barras de hierro

A Representacion grafica de los
N huecos de los bloques
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Funcionamiento

Para una mejor deteccién
Antes de la operacion de deteccion

» Elimine la suciedad, el polvo o el hierro en polvo que pudiera haber sobre
la superficie que se va a explorar.

» La deteccion no se puede llevar a cabo correctamente si la superficie que
se va a explorar esta mojada. Compruebe que la superficie esté seca.

» Sila superficie que se va a explorar tiene salientes de gran tamafio, es
posible que estos interfieran con la operacion de deteccién del escaner.

Para una deteccidn mas precisa

» Pegar cinta adhesiva o similar en la
trayectoria de deteccioén sirve como
ayuda para el escaneo, pues permite
mover el escaner con mas precision
siguiendo la cinta. También sirve
como referencia al hacer las marcas
de las posiciones estimadas de los
objetos enterrados.

* Lailuminacién del laser guia sirve
para escanear correctamente, ya
que ofrece una marca que permite
mover el escaner en linea recta.

-

Cinta adhesiva
2. Laser guia

Funcionamiento en lugares oscuros

Encienda al luz cuando vaya a explorar
superficies en lugares oscuros.
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Funcionamiento

Ubicacion de los objetos enterrados

El punto superior de una onda de trayectoria parabdlica representa la
superficie del objeto enterrado.

Cuando la escena configurada es “Dry Concrete (Hormigdn seco)” o “Wet
Concrete (Hormigén humedo)”, las marcas de deteccion de objetos aparecen
todas con el mismo tamafio, independientemente de la profundidad de los
objetos enterrados.

1

2 __________ I
I!—!
3 J

Podrian aparecer marcas de deteccion 1
de objetos en puntos incorrectos debido
a los efectos de la disposicién en panal
de abeja del hormigdn o a otras
irregularidades presentes en este.

En ese caso, calcule la situacion correcta
basandose en la onda de la imagen.

En la imagen de la derecha, la ubicacion
correcta es el punto (a).

1. Superficie explorada

2. Superficie superior de una barra
de hierro

3. Franja negra
A: 9,2cm (3 5/8")

Cuando no aparece ademas una sefal
amarilla, la ubicacion se puede calcular
a partir de la imagen. (a)

1. Marca de deteccion de objeto
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Funcionamiento

Deteccién de objetos enterrados uno al lado del otro

Cuando los objetos enterrados estén adyacentes, puede que no se muestren
como objetos distintos.

Dos objetos detectados
de forma independiente

Dos objetos detectados
ﬁ como si fueran uno solo

NOTA

» En el caso de la seleccion de un lugar para una excavacion o perforacion,
deje una distancia considerable entre la posicion de inicio de la deteccion
y el objeto detectado.

Sentido de la exploracion

La precision de la deteccidén es mayor
cuando el objeto enterrado y el escaner
se encuentran en paralelo.
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Funcionamiento

Cuando el objeto enterrado y el escaner
no se encuentran en paralelo, es posible
que la deteccion no se realice
correctamente.

Cuando no sepa cual es la posiciéon de
las barras de hierro encastradas en el
hormigdn, escanee en mas de una
posicion.

Cuando el objeto enterrado se encuentre
justamente detras del escénery en
paralelo, es posible que la deteccién no

se realice correctamente.

En ese caso, escanee en mas de una
posicion.
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Funciones de proteccion del escaner y la bateria

Si se activa alguna de las funciones de proteccién siguientes mientras se
esté utilizando el escaner, aparecera una pantalla de error. Esto se debe a la
funcién de proteccion y no indica un funcionamiento defectuoso.

Funcién de proteccion Pantalla de error

» Error de temperatura (alta/baja)
Si el escaner esta caliente (o frio), la
operacion de deteccion no se realiza
correctamente, aparece el mensaje de
la derecha y el escaner se apaga.

» Encienda la herramienta cuando
la temperatura del ambiente sea la
indicada en la especificacion el escaner.

Tha ke o 1
TRE i

» Error de temperatura (cambio brusco)
Cuando el escaner sufre una
variacion repentina de temperatura, la
operacion de deteccion no se realiza
correctamente, aparece el mensaje de
la derecha y el escaner se apaga.

» Encienda la herramienta cuando
la temperatura del ambiente sea la
indicada en la especificacion el escaner.

* Error interno
Cuando el escaner detecta un error de
procesamiento interno, la operacion de
deteccion no se realiza correctamente, ; e
aparece el mensaje de la derecha y el vt
escaner se apaga. - -
* Si se muestra esta pantalla, contacte
con un distribuidor o con una oficina
de ventas de Makita para solicitar la
reparacion.

* Funcion de proteccion de deslizamiento
de las ruedas
Cuando hay un error en la deteccién

del giro de las ruedas, la operacion de . becmmatbawhol of e lod
., . :.lﬂtl".t:i‘? sl
deteccidon no se realiza correctamente, 4 , A G e

aparece el mensaje de la derecha y
se solicita que se vuelva a efectuar la
operacion.
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Sistema de proteccién

» Funcion de proteccion de velocidad
excesiva
Cuando el movimiento es demasiado
rapido, la operacion de deteccion no
se realiza correctamente, aparece el
mensaje de la derecha y se solicita que
se vuelva a efectuar la operacion.
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/N\ ADVERTENCIA

Asegurese siempre de que la herramienta esta apagada y el cartucho
de bateria retirado antes de realizar cualquier tarea de inspeccion o
mantenimiento.

Cuidado del producto
» Limpie el producto con un pafio seco o un pafio humedecido en
detergente neutro diluido.

NOTA

* Nunca lave el producto con agua.
La entrada de agua en el interior del producto puede provocar fallos en el
funcionamiento.

* Nunca utilice gasolina, benceno, disolvente, alcohol o productos
similares. Podrian producirse decoloracion, deformacion o grietas.

A fin de mantener la SEGURIDAD y FIABILIDAD del producto, las
reparaciones y cualquier otra tarea de mantenimiento o ajuste solo deberan
ser realizadas por centros de servicio de fabrica o autorizados por Makita y
usando siempre recambios de Makita.
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ENGLISH

EU Declaration of Conformity

We as the manufacturers: Makita Europe N.V., Business
address: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
BELGIUM. Authorize Hiroshi Tsujimura for the compilation
of the technical file and declare under our sole responsibility
that the product(s); Designation: Rechargeable Wall
Scanner. Designation of Type(s): DWD181. Fulfills all
the relevant provisions of 2014/53/EU and also fulfills all
the relevant provisions of the following EC/EU Directives:
2011/65/EU.

EU type-examination for 2014/53/EU; Notified Body:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
Ridlerstrale 65 80339 MUNCHEN, Germany, Identification
number: 0123, Certificate number: TPS-RED500184 i01,
and are manufactured in accordance with the following
Harmonised Standards: EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014,
EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

Place of declaration: Kortenberg, Belgium. Responsible
person: Hiroshi Tsujimura, Director - Makita Europe N.V.
(date and signature on the last page)

FRANGAIS

Déclaration de conformité UE

Nous, Makita Europe N.V., en tant que fabricant, ayant
pour adresse commerciale : Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgique, autorisons Hiroshi Tsujimura a
compiler le fichier technique et déclarons sous notre entiére
responsabilité que le produit ; désignation : Scanner mural
sans fil, désignation de type : DWD181, satisfait toutes les
dispositions pertinentes de 2014/53/EU et satisfait également
toutes les dispositions pertinentes des directives CE/UE
suivantes : 2011/65/EU.

Examen de type UE pour 2014/53/EU ; organisme notifié :
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Allemagne, Numéro
d’identification : 0123, numéro de certificat : TPS-RED500184
i01 et est fabriqué conformément aux normes standardisées
suivantes EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN
62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

Lieu de la déclaration : Kortenberg, Belgique. Responsable :
Hiroshi Tsujimura, Directeur — Makita Europe N.V. (date et
signature sur la derniere page)

DEUTSCH

EU-Konformitatserklarung

Wir als die Hersteller: Makita Europe N.V,
Geschaftsadresse:  Jan-Baptist  Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgien. beauftragen Hiroshi Tsujimura mit
der Zusammenstellung der technischen Dokumentation
und erklaren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass
das (die) Produkt(e); Bezeichnung: Akku-Ortungsgerat.
Bezeichnung des (der) Typs (Typen): DWD181. alle
relevanten Vorschriften von 2014/53/EU erfiillt und aulRerdem
alle relevanten Vorschriften der folgenden EG/EU-Richtlinien
erflllt: 2011/65/EU.

EU-Baumusterpriifung fir 2014/53/EU; Benannte Stelle:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Deutschland,
Identifizierungsnummer: 0123, Bescheinigungsnummern:
TPS-RED500184 i01 und im Einklang mit den folgenden
harmonisierten Normen steht: EN 61010-1:2010, EN 60825-
1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN
301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01),
EN IEC63000:2018.

Ort der Erklarung: Kortenberg, Belgien. Verantwortliche
Person: Hiroshi Tsujimura, Direktor — Makita Europe N.V.
(Datum und Unterschrift auf der letzten Seite)

ITALIANO

Dichiarazione di conformita UE

In qualita di fabbricante, Makita Europe N.V., con indirizzo
aziendale Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Belgio, autorizza Hiroshi Tsujimura alla compilazione
della documentazione tecnica e dichiara, sotto la propria
ed esclusiva responsabilita, che il prodotto o i prodotti
con designazione Rilevatore a parete ricaricabile, e con
designazione del tipo o dei tipi DWD181, sono conformi a
tutte le disposizioni rilevanti della normativa 2014/53/EU, e
che sono, inoltre, conformi a tutte le disposizioni rilevanti delle
Direttive CE/UE seguenti: 2011/65/EU.

Esame di tipo UE per la normativa 2014/53/EU;
Ente notificato: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Germania, Numero di identificazione: 0123, Numeri dei
certificati:. TPS-RED500184 i01 e che sono fabbricati in
conformita agli Standard Armonizzati seguenti, EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Sede della dichiarazione: Kortenberg, Belgio. Persona
responsabile: Hiroshi Tsujimura, Direttore — Makita Europe
N.V. (data e firma sull’ultima pagina)



NEDERLANDS

EU-verklaring van conformiteit

Wij als de fabrikant: Makita Europe N.V., vestigingsadres:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgié,
volmachtigen Hiroshi Tsujimura tot samenstelling van het
technisch dossier en verklaren als enige verantwoordelijke
dat het product(en), omschrijving: Oplaadbare
muurscanner; typenummer: DWD181; voldoet aan alle
relevante voorschriften van richtlijn 2014/53/EU en tevens
voldoet aan alle relevante voorschriften van de volgende EG/
EU-richtlijnen: 2011/65/EU.

EU type-onderzoek voor 2014/53/EU; Verwittigde instantie:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, Duitsland,
Identificatienummer: 0123,  Certificatienummer:  TPS-
RED500184 i01 en is vervaardigd in overeenstemming met
de volgende geharmoniseerde normen: EN 61010-1:2010,
EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1
(2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066
V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Plaats van verklaring: Kortenberg, Belgié. Verantwoordelijke
persoon: Hiroshi Tsujimura, Directeur — Makita Europe
N.V. (datum en handtekening op de laatste pagina).

ESPANOL

Declaracion UE de conformidad

Nosotros como los fabricantes: Makita Europe N.V,,
Direccion comercial: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Bélgica. Autorizamos a Hiroshi Tsujimura para
la compilacién del archivo técnico y declaramos ante nuestra
sola responsabilidad que el(los) producto(s); Designacion:
Escaner de Pared Recargable. Designacion de tipo(s):
DWD181. Cumple todas las provisiones pertinentes de
2014/53/EU y también cumple con todas las provisiones
pertinentes de las Directivas CE/UE siguientes: 2011/65/EU.

Examen tipo UE para 2014/53/EU; Organismo facultativo:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Alemania, Numero
de identificacion: 0123, Numeros de certificado: TPS-
RED500184 i01 y esta fabricado de acuerdo con los
estandares unificados siguientes: EN 61010-1:2010, EN
60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017~
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018.

Lugar de la declaracion: Kortenberg, Bélgica. Persona
responsable: Hiroshi Tsujimura, Director — Makita Europe
N.V. (fecha y firma en la Gltima péagina)

PORTUGUES

Declaragao de conformidade da UE

A empresa, na qualidade de fabricante: Makita Europe
N.V., Endereco comercial: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Bélgica. Autorizamos Hiroshi Tsujimura a
realizar a compilagdo do ficheiro técnico e declaramos,
ao abrigo da nossa propria responsabilidade, que o(s)
produto(s); Designacdo: Detetor de Materiais a Bateria.
Designagdo de tipo(s): DWD181. Cumpre todas as
indicagdes relevantes da 2014/53/EU cumprindo ainda todas
as indicagdes relevantes das seguintes diretivas da CE/UE:
2011/65/EU.

Tipo de exame da UE para 2014/53/EU; Organismo
notificado:  TUV ~ SUD  Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Alemanha, Numero de identificagdo: 0123, Numeros de
certificado: TPS-RED500184 i01 e s&o fabricados de acordo
com as seguintes Normas Harmonizadas: EN 61010-1:2010,
EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1
(2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066
V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Local da declaragdo: Kortenberg, Bélgica. Pessoa
responsavel: Hiroshi Tsujimura, Diretor — Makita Europe
N.V. (data e assinatura na ultima pagina)

DANSK

EU konformitetserklaering

Vi som producenter: Makita Europe N.V.,
Forretningsadresse:  Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgien, autoriserer Hiroshi Tsujimura

til kompilationen af den tekniske fil og erkleerer, under
vores eneansvar, at produktet (produkterne), Betegnelse:
Genopladelig vaegscanner. Betegnelse for type (typer):
DWD181, opfylder alle de relevante betingelser for 2014/53/
EU og desuden opfylder alle de relevante betingelser i de
felgende EF/EU-direktiver: 2011/65/EU.

EU  type-eksamination for  2014/53/EU; Notificeret
organisation: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Tyskland, Identifikationsnummer: 0123, Certifikatnumre:
TPS-RED500184 i01 og er fremstillet i overensstemmelse
med de felgende harmoniserede standarder: EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Sted for erkleering: Kortenberg, Belgien. Ansvarlig person:
Hiroshi Tsujimura, Direkter — Makita Europe N.V. (dato og
underskrift pa den sidste side)



EAAHNIKA

ARAwon Zuppoépewong EE

Epeig wg ol kataokeuaoTég: Makita Europe N.V., AigGBuvon
emxeipnong: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
BéAylo. Egouoiodotoupe Tov  Hiroshi  Tsujimura vyia
N ouvtagn Tou TeXVIKOU apxeiou Kal OnAwvoupe, UTTd
TNV OTTOKAEIOTIKA  €uBUvn pag, 6T To(a) TIPOIdV(Ta),
Xapaktnpiopog: EmravagopTi{ONEVOG AVIXVEUTNAG TOiXou.
Xapaktnpiopog TUtou(wv): DWD181. Ikavotrolei 6Aeg TIG
oxeTkéEG dlatageig NG Odnyiag 2014/53/EU  kai  emmiong
IKavOoTToIEl  OAeG TIG OXETIKEG OIOTALEIG Twv  akdAouBwv
Odnyiwv EK/EE: 2011/65/EU.

Eg¢étaon TUTToU EE yia 2014/53/EU, Kolvotroinpévog gopéag:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Feppavia,
AvayvwpIioTIKOG apiBuog: 0123, ApiBuoi mioTotroinTikou: TPS-
RED500184 i01 kai KataokeudZeTal cUM@wva e Ta akoAouba
evappoviopéva Tpétutra: EN  61010-1:2010, EN 60825-
1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN
301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01),
EN IEC63000:2018.

Témog g dAAwong: Kortenberg, BéAylo. YteUBuvog:
Hiroshi Tsujimura, AieuBuvtig — Makita Europe N.V.
(nuepopnvia Kail utroypagr) oTnv TeAeuTaia oeAida)

TURKGE

AB Uygunluk Beyani

Uretici olarak biz, is adresi Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgika olan Makita Europe N.V.; Hiroshi
Tsujimura'y! teknik dosyanin hazirlanmasi igin yetkilendiriyor
ve tek sorumlu olarak Uriin Adi: Sarjli Duvar Tarayici Model
Adi: DWD181 olan (Urlnin/urinlerin 2014/53/EU’nin ilgili
tim hukdmlerinin gerekliliklerini yerine getirdigini, ve ayrica
2011/65/EU AT/AB Direktiflerinin ilgili tm hikUmlerinin
gerekliliklerini yerine getirdigini beyan ediyoruz.

2014/53/EU icin AB tipi inceleme; Onaylanmis Kurulus:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Almanya, Tanimlama
numarasi: 0123, Sertifika numarasi: TPS-RED500184 i01,
ve EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008,
EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1
(2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018
Esdeger Standartlarina uygun olarak Uretildigini beyan
ediyoruz.

Beyan yeri: Kortenberg, Belgika. Sorumlu kisi: Hiroshi
Tsujimura, Miidiir - Makita Europe N.V. (tarih ve imza son
sayfada bulunmaktadir)

SVENSKA

EU-férséakran om dverensstimmelse

| egenskap av tillverkare: Makita Europe N.V., med
foretagsadress Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgien, auktoriserar vi Hiroshi Tsujimura for
sammanstallningen av den tekniska dokumentationen och
forsakrar under ansvar att produkten (eller produkterna) —
Beteckning: Uppladdningsbar regelsékare. Typbeteckning:
DWD181. — uppfyller alla relevanta bestdmmelser i 2014/53/
EU och aven uppfyller alla relevanta bestammelser i foljande
EG/EU-direktiv: 2011/65/EU.

EU-typkontroll fér 2014/53/EU; Anmélt organ: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, RidlerstraBe 65
80339 MUNCHEN, Tyskland, Identifieringsnummer: 0123,
Certifikatnummer: TPS-RED500184 i01 samt ar tillverkade i
enlighet med foljande harmoniserade standarder: EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Plats for givande av forsdkran: Kortenberg, Belgien.
Ansvarig person: Hiroshi Tsujimura, Direktor — Makita
Europe N.V. (datum och underskrift pa sista sidan)

EU-samsvarserklaering

Vi, som produsenter:

Makita Europe N.V., Forretningsadresse: Jan-Baptist
Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia

autoriserer Hiroshi Tsujimura til & kompilere den tekniske
filen og erklaerer under vart eneansvar at produktet;
Betegnelse: Gjenoppladbar veggskanner

Modellbetegnelse: DWD181

oppfyller alle relevante bestemmelser i 2014/53/EU og at det
ogsa oppfyller alle bestemmelser i felgende EF/EU-direktiver:
2011/65/EU.

EU-typetest for 2014/53/EU; varslet organ: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, RidlerstralRe
65 80339 MUNCHEN, Tyskland, ID-nummer: 0123,
sertifikatnumre: TPS-RED500184 i01 og er produsert i
samsvar med fglgende harmoniserte standarder: EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 vV2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Sted for erkleering: Kortenberg, Belgia.

Ansvarlig: Hiroshi Tsujimura, Direktor - Makita Europe N.V.
(dato og signatur pa siste side)



EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

Vastuullinen valmistaja: Makita Europe N.V., yrityksen
osoite: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia,
valtuuttaa Hiroshi Tsujimuran kokoamaan tekniset asiakirjat
ja vakuuttaa omalla vastuullaan, etta tuote (tuotteet); Laitteen
nimi: Ladattava seindskanneri. Laitteen tyyppi (tyypit):
DWD181, tayttaa kaikki direktiivin 2014/53/EU olennaiset
vaatimukset seka tayttdd myos kaikki seuraavien EY-/EU-
direktiivien olennaiset vaatimukset: 2011/65/EU.
EU-tyyppitarkastus direktiivin 2014/53/EU mukaan; lImoitettu
laitos: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Saksa, Tunnistenumero:
0123, sertifikaatin numero: TPS-RED500184 i01 ja on
valmistettu seuraavien yhdenmukaistettujen standardien
mukaisesti:. EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN
62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

limoituksen antopaikka: Kortenberg, Belgia. Vastuuhenkilo:
Hiroshi Tsujimura, johtaja - Makita Europe N.V.
(paivamaara ja allekirjoitus viimeisella sivulla)

LATVIESU

ES atbilstibas deklaracija

Razotdjs Makita Europe N.V., juridiskd adrese: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija, pilnvaro
savu parstavi Hiroshi Tsujimura sagatavot tehnisko
dokumentaciju un ar masu vienpersonisko atbildibu pazinot,
ka izstradajums(-i), nosaukums: Uzladéjams sienas
skeneris, veids(-i): DWD181, atbilst visiem attiecigajiem
direktivas 2014/53/EU noteikumiem, ka ari atbilst visiem
attiecigajiem $adu EK/ES direktivu noteikumiem: 2011/65/EU.
ES tipa parbaude Direktivai 2014/53/EU; pilnvarota iestade:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
Ridlerstrale 65 80339 MUNCHEN, Vacija, Identifikicijas
numurs: 0123, sertifikdtu numuri: TPS-RED500184 i01 un ir
razots(-i) saskana ar $adiem harmonizétajiem standartiem:
EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN
301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.
Deklaracijas izdo$anas vieta: Kortenberg, Belgija. Atbildiga
persona: Makita Europe N.V. direktors Hiroshi Tsujimura
(datumu un parakstu skatiet pédéja lapa)

LIETUVIY KALBA

ES atitikties deklaracija

Mes, gamintojai Makita Europe N.V., jmonés adresas: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija, jgaliojame
Hiroshi Tsujimura parengti techning bylg ir savo iSskirtine
atsakomybe deklaruojame, kad gaminys (-iai); Zymuo:
lkraunamas sieny skeneris; tipo (-y) zZymuo: DWD181;
atitinka galiojan¢ias 2014/53/EU nuostatas ir taip pat
atitinka visas aktualias nuostatas, iSdéstytas Siose EB/ES
direktyvose: 2011/65/EU.

ES tipo tyrimas pagal 2014/53/EU. Paskelbtoji jstaiga:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Vokietija, Identifikacinis
numeris: 0123, sertifikaty numeriai: TPS-RED500184 i01,
pagamintas (-i) pagal toliau nurodytus darniuosius standartus:
EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN
301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.
Deklaravimo vieta: Kortenberg, Belgija. Atsakingasis asmuo:
Makita Europe N.V. direktorius Hiroshi Tsujimura (data ir
parasas pateikti paskutiniame puslapyje)

EESTI

EL vastavusdeklaratsioon

Meie kui tootjad: Makita Europe N.V., juriidiline aadress:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia,
volitame Hiroshi Tsujimura koostama tehnilist toimikut ja
kinnitame oma ainuvastutusel, et toode/tooted; nimetus:
Laetav seinaskanner; tilbi/tilpide kood: DWD181; vastab/
vastavad direktiivi 2014/53/EU kdigile asjaomastele satetele
ja vastab/vastavad ka jargmiste EU/EL direktiivide kdigile
asjaomastele satetele: 2011/65/EU.

EL tldbihindamine standardile 2014/53/EU; teavitatud
asutus: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Saksamaa,
Identifitseerimisnumber:  0123; sertifikaadi numbrid: TPS-
RED500184 i01 ja on toodetud kooskélas jargmiste
Uhtlustatud standardite: EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014,
EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

Deklareerimiskoht: Kortenberg, Belgia. Vastutav isik:
Hiroshi Tsujimura, direktor — Makita Europe N.V. (kuupaev
ja allkiri viimasel lehekdiljel)



POLSK

Deklaracja zgodnosci UE

My jako producent: Makita Europe N.V., adres firmy:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia.
Upowazniamy pana Hiroshi Tsujimura do opracowania
dokumentacji technicznej i wydania o$wiadczenia na nasza
wytgczng odpowiedzialnosé, ze produkt(y); Opis: Detektor
Akumulatorowy. Oznaczenie typu (typéw): DWD181.
Spetniajg wszelkie stosowne postanowienia normy 2014/53/
EU i dodatkowo spetniajg wszelkie stosowne postanowienia
ponizszych Dyrektyw WE/UE: 2011/65/EU.

Badanie typu UE dla dyrektywy 2014/53/EU; Organ
notyfikowany TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Niemcy, Numer identyfikacyjny: 0123, Numery certyfikatow:
TPS-RED500184 i01 i sg produkowane zgodnie z
nastepujgcymi  zharmonizowanymi normami: EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Miejsce ziozenia deklaracji: Kortenberg, Belgia. Osoba
odpowiedzialna: Hiroshi Tsujimura, Dyrektor Makita
Europe N.V. (data i podpis na ostatniej stronie)

MAGYAR

EU megfeleléségi nyilatkozat

Felelés gyartoként, a Makita Europe N.V., székhely cime:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgium,
feljogositjuk Hiroshi Tsujimurat a miiszaki dokumentacio
Osszedllitdsara, és sajat kizardlagos felel6sséglinkre
kijelentjiik, hogy a termék(ek); rendeltetése: Ujratoitheté fali
szkenner; tipusmegnevezése: DWD181; megfelel a 2014/53/
EU irdnyelv minden vonatkozé rendelkezésének, tovabba
megfelel az alabbi EK/EU iranyelvek minden vonatkozo
rendelkezésének: 2011/65/EU.

EU-tipusvizsgalat a 2014/53/EU iranyelvnek megfeleléen;
lletékes szervezet: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN,
Németorszag, Azonositdsi szam: 0123, Képesitési
igazolas szama: TPS-RED500184 i01 és gyartasa az alabbi
harmonizalt szabvanyoknak: EN 61010-1:2010, EN 60825-
1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN
301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01),
EN IEC63000:2018.

A nyilatkozattétel helye: Kortenberg, Belgium. Felel6s
személy: Hiroshi Tsujimura, igazgaté — Makita Europe N.V.
(datum és alairas az utolso lapon)

SLOVENSKY

Vyhlasenie o zhode v ramci EU

Nasa spoloc¢nost, ako vyrobca: Makita Europe N.V., firemna
adresa: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Belgicko. Tymto opravriujeme Hiroshi Tsujimura na
zostavenie technického suboru a vyhlasujeme na nasu
vyhradni  zodpovednost, Ze vyrobok(ky); Oznacenie:
Nabijatelny stenovy skener. Oznacenie typu(ov): DWD181.
Spifia vsetky prislusné ustanovenia 2014/53/EU a taktiez
spifia v8etky prislu$né ustanovenia nasledujticich smernic
ES/EU: 2011/65/EU.

Skuska typu EU pre 2014/53/EU; Oboznémeny organ:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Nemecko, Identifikadné
Cislo: 0123, cislo certifikatu: TPS-RED500184 i01 a je
vyrobend v sulade s nasledujucimi harmonizovanymi
normami: EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN
62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

Miesto vyhlasenia: Kortenberg, Belgicko. Zodpovedna
osoba: Hiroshi Tsujimura, riaditel — Makita Europe N.V.
(datum a podpis st uvedené na poslednej strane)

CESKY

EU prohlaseni o shodé

My, jako vyrobci: Makita Europe N.V., Adresa firmy: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgie. Povéfujeme
Hiroshi Tsujimura sestavenim technické dokumentace a
prohlasujeme na nasi vlastni odpovédnost, Ze produkt(y);
Oznaceni: Akumulatorovy hloubkovy detektor. Typové
oznaceni: DWD181. Spliuje veskera pfislusna ustanoveni
smérnice 2014/53/EU a také spliiuje vSechna souvisejici
ustanoveni nasledujicich smérnic ES/EU: 2011/65/EU.
Prezkouseni typu EU pro 2014/53/EU; Notifikovany organ:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Némecko, Identifikaéni
gislo: 0123, Cisla certifikatu: TPS-RED500184 i01 a je
vyroben v souladu s nasledujicimi harmonizovanymi
normami: EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN
62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

Misto prohlaseni: Kortenberg, Belgie. Odpovédna osoba:
Hiroshi Tsujimura, feditel — Makita Europe N.V. (datum a
podpis na posledni strané)



SLOVENSKO

EU-izjava o skladnosti

Mi, podjetje: Makita Europe N.V., poslovni naslov: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija. ko
proizvajalec pooblas¢éamo g. Hiroshi Tsujimura za sestavo
tehni¢ne datoteke in na lastno odgovornost izjavljamo, da
je izdelek; oznaka: Akumulatorski detektor materialov
Oznaka vrst(e): DWD181. V skladu z vsemi zadevnimi dolocili
2014/53/EU ter ustreza zahtevam vseh bistvenih dolodil
naslednjih Direktiv ES/EU: 2011/65/EU.

Pregled vrste EU za 2014/53/EU; priglageni organ: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, Ridlerstrale 65
80339 MUNCHEN, Neméija, Identifikacijska Stevilka: 0123,
Stevilke certifikatov: TPS-RED500184 i01 in je izdelan v
skladu z naslednjimi harmoniziranimi standardi: EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Kraj izjave: Kortenberg, Belgija. Odgovorna oseba: Hiroshi
Tsujimura, direktor — Makita Europe N.V. (datum in podpis
na zadniji strani)

Deklarata e konformitetit e BE-sé

Ne, si kompania prodhuese: Makita Europe N.V., me adresé
biznesi: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Belgjiké, autorizojmé Hiroshi Tsujimura pér pérpilimin
e skedarit teknik dhe deklarojmé se éshté pérgjegjésia
joné e vetme se produkti(et); Pérkufizimi: Skaner muri i
rikarikueshém. Pércaktimi i llojit(eve): DWD181, pérmbush
té gjitha dispozitat pérkatése t& 2014/53/EU dhe gjithashtu
pérmbush dispozitat pérkatése té direktivave vijuese té& KE/
BE: 2011/65/EU.

Ekzaminimi i llojit t& BE-sé pér 2014/53/EU; Organi i njoftuar:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
Ridlerstrale 65 80339 MUNCHEN, Gjermani, Numri i
identifikimit: 0123, Numrat e certifikatés: TPS-RED500184 i01
dhe prodhohet né pajtim me standardet e harmonizuara né
vijim: EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008,
EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1
(2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.
Vendi i deklaratés: Kortenberg, Belgjiké. Personi pérgjegjés:
Hiroshi Tsujimura, drejtor — Makita Europe N.V. (data dhe
firma né fagen e fundit)

BBJITAPCKU

EC peknapauus 3a cboTBeTCTBUE

B kauyectBOTO cU Ha npousBoauTten Hue: Makita Europe N.V.,
c agpec Ha ynpaeneHnve: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Benrus, ynbnHomowasame Hiroshi Tsujimura
[a CbCTaBW TEXHWYECKOTO Aocue W Aa Aeknapupa oT Hale
ume, 4ye npogykTa(ute): HavmmeHoBaHue: AKymynaTopeH
cTeHeH ckeHep. Mogen: DWD181 OtroBapsi(t) Ha
CbOTBETHUTE pasnopeabu Ha 2014/53/EU n oceeH TOBa
OoTroBaps(T) Ha CbOTBETHUTE pasnopeabu Ha cnepHute EO/
EC pupekTvsu: 2011/65/EU.

EC wuscnegBaHe Ha Ttuna 3a 2014/53/EU; Hotudwmumpan
opraH: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, FepmaHus,
MpeHTtudukaumoHeH Homep: 0123, Homep Ha cepTudumkar:
TPS-RED500184 i01. [pomyktute ce npoussexaaTr B
CbOTBETCTBUE CbC CNEAHUTE XapMOHU3WpaHu ctaHaapTu: EN
61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301
489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04),
EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

MscTo Ha n3gaBaHe Ha Aeknapauusita: Kortenberg, Benrus
Otopuaunpano nuue: Hiroshi Tsujimura, AupekTtop — Makita
Europe N.V. (garta n noanuc Ha nocrnegHata ctpaHuua)

HRVATSKI

EU izjava o sukladnosti

Mi kao proizvodaci: Makita Europe N.V., sa sjedistem u Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija ovlias¢ujemo
Hiroshija Tsujimuru za sastavljanje tehnitke datoteke i
izjavljuiemo pod vlastitom isklju¢ivom odgovornos¢éu da je
proizvod(i); Oznaka: Punjivi zidni skener. Oznaka vrste(a):
DWD181. Zadovoljava sve relevantne odredbe direktive
2014/53/EU i takoder zadovoljava sve relevantne odredbe
sljedecih direktiva EZ/EU: 2011/65/EU.

EU vrsta-ispitivanje za 2014/53/EU; Nadlezno tijelo: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, RidlerstralRe
65 80339 MUNCHEN, Njemacka, Identifikacijski broj: 0123,
Brojevi certifikata: TPS-RED500184 i01 te se proizvodi u
skladu sa sljede¢im uskladenim normama: EN 61010-1:2010,
EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1
(2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066
V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Mjesto davanja izjave: Kortenberg, Belgija. Odgovorna
osoba: Hiroshi Tsujimura, direktor — Makita Europe N.V.
(datum i potpis na zadnjoj stranici)



MAKELOHCKU

W3jasa 3a coo6pasHocT Ha EY

Hue, npoussogutenute: Makita Europe N.V., co genosHa
appeca: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Benrnja. o osnactysame Hiroshi Tsujimura 3a
COCTaByBate Ha TexHuykata pJatoteka U usjaByBame
nog Hawa nuyHa OArOBOPHOCT [Jeka MpOou3BOAOT(-UTe);
OsHaka: SupeH ckeHep Ha nonHewe. O3Haka Ha TuUn(-
osv): DWD181. v ucnonHysa cuTe peneBaHTHW oapendv
Ha 2014/53/EU 1 ncTo Taka rv UCMnosiHyBa CUTE peneBaHTHU
oapenbu Ha cnegHuTte avpekTusn Ha E3/EY: 2011/65/EU.

EY wcnutyBate Ha Tunot 3a 2014/53/EU; WN3secTteH opraH:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, FepmaHuja,
NneHnTtndumkaumckn 6poj: 0123, Bpoj Ha cepTtudumkat: TPS-
RED500184 i01 u ce npou3BedeHW BO COMMAacHOCT CO
cnegHuee ycornacewu crtaHgapan: EN 61010-1:2010, EN
60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018.

Mecto Ha paeawe Ha wusjaBata: Kortenberg, Benruja.
OgroopHo nuue: Hiroshi Tsujimura, Oupektop — Makita
Europe N.V. (gatym 1 notnuc Ha nocnepHata ctpaHuua)

ROMANA

Declaratie de conformitate UE

Noi, Makita Europe N.V., cu sediul social in: Jan-Baptist
Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia, in calitate de
producatori, il imputernicim pe Hiroshi Tsujimura pentru
redactarea fisierului tehnic si declaram pe proprie raspundere
ca produsul (produsele): Denumire: Scanner perete
reincarcabil. Denumirea modelului (modelelor): DWD181.
respecta toate prevederile relevante ale directivei 2014/53/
EU si, de asemenea, respecta prevederile relevante ale
urmatoarelor directive CE/UE: 2011/65/EU.

Examinarea tip UE pentru 2014/53/EU; Organism notificat:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Germania, Numar de
identificare: 0123, Numerele certificatului: TPS-RED500184
i01. Este fabricat in conformitate cu urmatoarele standarde
armonizate: EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN
62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018.

Locul declaratiei: Kortenberg, Belgia. Persoana
responsabila: Hiroshi Tsujimura, Director — Makita Europe
N.V. (data si semnatura pe ultima pagina)

CPIICKU

EY peknapauwmja o ycarnaweHocTu

Mwu kao npoussohay: Makita Europe N.V., nocnosHa agpeca:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benruja,
osnawhyjemo Hiroshi Tsujimura pga cactaBy TeXHUYKY
[OKYMeHTauujy 1 nof HaloM WCKIbyYMBOM OAroBOpHOLUhy
ugjaBn pa cnegehu npousBod: osHaka: lMywsuBM 3ugHKU
CcKeHep, o3Haka Tuna: DWD181 ucnywasa cse ogroeapajyhe
ogpenbe pavpektuBe 2014/53/EU n pga wcnywasa cBe
ogrosapajyhe ogpenbe cnepgehux anpektusa E3/EY: 2011/65/
EU.

Mpermen EY Tuna 3a 2014/53/EU; O6GaBelwuTeHa cTpaHa:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, Hemauka,
NneHTtndmkaumonn 6poj: 0123, bpojesu ceptudukara: TPS-
RED500184 i01, na je npousBseaeH y cknagy ca cnegehum
XapMOHM3oBaHWM ctangapauma: EN  61010-1:2010, EN
60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018.

Mecto wusjaBe: Kortenberg, Benruja. OproBopHa ocoba:
Hiroshi Tsujimura, aupektop — Makita Europe N.V. (aatym
M NOTNUC Ce Hanase Ha NocneaHOoj CTpaHuLm)

PYCCKUM

Ceptudmkart coorBetcTBus EC

Mpoussoantenu: Makita Europe N.V., PaGouuit agpec:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benbrus.
ynonHomounBaem Hiroshi Tsujimura pans cocraBneHus
anna TeXHUYecKMX AaHHbIX U 3asiBnsieM CO BCen Hallewn
OTBETCTBEHHOCTbIO,  4TO  u3penue(sl);  HawmeHoBaHue:
AKKYMYNATOPHbIN CTpoUTenbHbIN AeTekTop. O603HayYeHne
Tuna(os): DWD181. YooBneTBopsieT BCeM COOTBETCTBYHOLLUM
nonoxenusim 2014/53/EU, a Takke yaoBneTBopsieT BCEM
COOTBETCTBYIOLUMM MOMOXEHUsM criegyrolmx Oupektus EC/
EC: 2011/65/EU.

Okcneptusa Buaga EC ans 2014/53/EU; YNonHOMOYEHHbIN
opraH: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, TepmaHus,
MpeHTudukaumonHein  Homep: 0123, CepTudukalnoHHbIe
Homepa: TPS-RED500184 i01 u npowsBoguTCsi COrnacHo
cnepyowmm MapmonuanposaHHbeiM Ctangaptam: EN 61010-
1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Mecto [LeKrnapvpoBaHust: Kortenberg, Benbrus.
OtBerctBeHHOe nuuo: Hiroshi  Tsujimura, [Oupektop
— Makita Europe N.V. (mata u nognuce Ha nocnefHen
cTpaHuue)



EO-HbIH colKecTiK XeHiHaeri

OHAipyLi peTiHae apeKkeT eTeTiH:

Makita Europe N.V., XXymbic mekenxaribl: Jan-Baptist
Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benbrus

Hiroshi Tsujimura mbip3ara TexHukanblk anngsl KypacTsipy
ekingirii ~ Gepin, alpbikWwa >kayankepLuinikneH — keneci
oHiM(-aep):

Ataybl: KaiiTa 3apsiaTanatbiH KabbipFa ckaHepi
TypiHiH(TYpnepiHiH) kogbl: DWD181.

2014/53/EU cTaHpapTbiHbH Gapnblk TWICTi TananTtapblHa,
coHbiMeH katap 2011/65/EU EK/EO pupekTuBanapbiHbIH
GapnbIK TUICTi TananTapblHa caiikec Keneai Aen Manimaenai.
2014/53/EU TtananTapbliHa cavikec EO TypiHgeri Tekcepic;
Xa6ap 6Gepinetin opran: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN,
Fepmanua, naeHtudrkatop: 0123, ceptucpukat Ne: TPS-
RED500184 i01, EN 61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN
62311:2008, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018 kenicinreH cTaHaapTTapbiHa
Calikec xacan LWbiFapbingbl Aen Manivaenai.

Manimaeme opHbl: Kortenberg, Benbrus.

Xayantbl Tynfa: Hiroshi Tsujimura, Oupektop — Makita
Europe N.V. (gata MeH Kon CoHfbl GeTke KoiiblrnFaH)

YKPATHCbKA

[eknapauis npo BignoBigHicTb ctaHgapTam €C

Mwu, sik BupobHuk: Makita Europe N.V., agpeca komnawii:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benbris.
Hapaemo Hiroshi Tsujimura, ynoBHOBaxeHHs cknagatn
TEXHIYHY [JOKyMeHTauilo i 3 MOBHOW BiAnoOBiAanbHICTIO
3asBnseMo  Wopo  Bupoby(iB) Take;  HaiimeHyBaHHs:
AKymynsaTopHui GyaiBenbHU  AaetekTop. BusHaueHHs
Tuny(is): DWD181. BignosigaioTs yciM  BiANOBiAHUM
nonoxeHHam 2014/53/EU a Takox BignosigailoTb YyCiM
BiAMNOBIAHUM NOMNOXEHHAM Takux aupektus €C/EC: 2011/65/
EU.

CepTudikaLisi Ha BignosigHicTe BuMoram €C 3rigHo 2014/53/
EU; Hotudikoeannit opran: TUV SUD Product Service
GmbH Zertifizierstellen, Ridlerstrafe 65 80339 MUNCHEN,
HimeuunHa, lgeHTudikauiiiun Homep: 0123, Homepa
ceptudikatis: TPS-RED500184 i01 Ta Burotosnexi 3rigHo
Takux eanHux ctaHpaptis: EN 61010-1:2010, EN 60825-
1:2014, EN 62311:2008, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN
301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01),
EN IEC63000:2018.

Micue peknapyBaHHsi: Kortenberg, Benbrisi. BignosigansHa
ocoba: Hiroshi Tsujimura, aupektop — Makita Europe N.V.
(mata i nianuc Ha ocTaHHi CTopiHL)
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Makita Europe



ENGLISH (UK)

Declaration of Conformity

We as the manufacturers: Makita Europe N.V., Business
address: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
BELGIUM. Authorize Hiroshi Tsujimura for the compilation of
the technical file and declare under our sole responsibility that
the product(s); Designation: Rechargeable Wall Scanner.
Designation of Type(s): DWD181. Fulfills all the relevant
provisions of S.l. 2017/1206 (as amended) and also fulfills
all the relevant provisions of the following UK Regulations:
S.I. 2012/3032 (as amended). Type-examination for S.I.
2017/1206:

Approved Body: TUV SUD BABT UNLIMITED, Octagon House,
Concorde Way, Segensworth North, Fareham, Hampshire,
PO15 5RL, United Kingdom, Identification number: 0168,
Certificate number: UK-RER001840 i01, and are manufactured
in accordance with the following Designated Standards: EN
61010-1:2010, EN 60825-1:2014, EN 62311:2008, EN 301
489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN
302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018.

Place of declaration: Kortenberg, Belgium. Responsible
person: Hiroshi Tsujimura, Director - Makita Europe N.V.
(date and signature on the last page)

Importer: Makita (UK) Limited, Michigan Drive, Tongwell,
Milton Keynes, Buckinghamshire, MK15 8JD, UK



07.07. 2021

Makita Europe N.V.

Jan-Baptist Vinkstraat 2,
3070 Kortenberg, Belgium



Makita Europe N.V. Jan-Baptist Vinkstraat 2,
3070 Kortenberg, Belgium

Makita Corporation  3-11-8, Sumiyoshi-cho,
Anjo, Aichi 446-8502 Japan

www.makita.com
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